Sterownik rotora anteny obrotowej GNI-r4
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Instrukcja obstugi

Wstep

Sterownik GNI-r4 obstuguje jeden rotor. Przeznaczony jest do rotoréw typu ,, RAU”, ,RAK” i podobnych
(z impulsatorem). Obrét anteny jest mozliwy z rozdzielczoscig 1 stopiern w zakresie 0-360 stopni z okreslonym
zapasem w kazdg strone. Domysina wartos$¢ zapasu to 180 stopni (p6t obrotu), czyli w takim przypadku obrét
jest od -180 do +540 stopni (dwa obroty). Dolny i gérny limit obrotu moze by¢ zmieniony w Menu.

Aktualna wartos¢ potozenia anteny jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM sterownika
W momencie osiggniecia wartosci koicowej wyznaczonym przez program komputerowy, albo w momencie
wecisniecia przycisku "Stop".

Wymiary zewnetrzne (szer. x wys. x gt.): 106 x 58 x 106 mm.
Instalacja

Sterownik GNI-r4 zasilany jest ze ztgcza USB komputera poprzez kabel USB-mini i ztgcze USB-mini na
tylnej sciance. Prad pobierany z wyjscia USB to typowo 45 mA, maksymalnie 90 mA. Przy pracy recznej bez
komputera mozna wykorzystac typowa tadowarke lub Powerbank z gniazdem USB.

Napiecie zasilania DC silnika rotora podawane jest na gniazdo typu 2.1/5.5 (plus na srodku!) na tylnej
$ciance. Napiecie zasilania moze miesci¢ sie w zakresie od 12 V do 24 V. Mozna wykorzysta¢ dowolny zasilacz
pradu statego o wydajnosci prgdowej minimum 3 A, jak np. zasilacz 13,8 V uzywany do zasilania transceivera.
Rownie dobre jest zastosowanie zasilacza 19 V od laptopa, a przy takim napieciu obrét anteny jest o 50%
szybszy niz dla 13,8 V. Pobér pradu wynosi typowo ok. 1 A, maksymalnie 3 A.

Masa zasilania silnika jest galwanicznie oddzielona od masy kontrolera i komputera.



Do przytgczenia rotora stuzy ztgcze typu NC/4p na tylnej sciance z podtgczeniem do wyprowadzen jak
nizej:
e Pin1(M1) - sterowanie silnika (ztgcze 1 w konektorze rotora RAU/RAK)
e Pin 2 (M2) - sterowanie silnika (ztgcze 2 w konektorze rotora RAU/RAK)
e Pin 3 (K2) — czujnik impulsowy (ztgcze 3 w konektorze rotora RAU/RAK)
e Pin 4 (K1) — czujnik impulsowy (ztgcze 4 w konektorze rotora RAU/RAK)

Po instalacji i sprawdzeniu potaczen ustaw antene w kierunku na pétnoc (azymut 0) lub potudnie
(azymut 180) i wykonaj kalibracje w sposéb jak to opisano nizej w punkcie , Kalibracja”.

Panel czotowy

Wyswietlacz:
e Goérna linijka domyslnie wskazuje aktualng wartos¢ azymutu anteny w zakresie 0-359 stopni.
e Dolna linijka domysinie wyswietla aktualne rzeczywiste potozenie anteny w zakresie wyznaczonym dolnym
i gédrnym limitem obrotu (np. -180 do +540 stopni).
Przyciski:
e ">"_-start obrotu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
e "<"-start obrotu w strone przeciwng do ruch wskazéwek zegara
e "Stop" (czerwony) - natychmiastowe zatrzymanie rotora, lub kalibracja
e "Menu" (prawy) - wejscie w menu ustawien.
Uwaga — aby rozpoczg¢ obrét wecisnij jeden z przyciskéw startu i przytrzymaj wcisniety ok. 1 sek. az do
zadziatania przekaznika i rozpoczecia pracy silnika (rozpoczecie migania diody zielonej).

Dioda LED1 (zielona) miga przy kazdym impulsie z impulsatora rotora (co 1 stopier). Swieci sie ona
w sposOb ciggly po kazdym uzyciu przycisku "Stop", a takze: po udane] kalibracji ustawienia anteny, po
wygaszeniu podswietlania wyswietlacza, oraz po osiggnieciu dolnego lub gérnego limitu obrotu. Podswietlenie
wyswietlacza automatycznie wytacza sie po (domysinie) 3 minutach braku aktywnosci. Wartos¢ tego czasu
moze by¢ zmieniona w menu na dowolng w zakresie 1-30 minut.

Dioda LED2 (czerwona) wskazuje, ze dotaczone jest zasilanie silnika DC 12-24 V.
Praca reczna

Do recznego sterowania rotorem mozna wykorzysta¢ 3 przyciski na panelu czotowym: ">" (start obrotu
zgodnie z ruchem wskazowek zegara, wartos¢ azymutu zwieksza sie), "<" (start obrotu w strone przeciwng)
oraz "Stop" (czerwony, natychmiastowe zatrzymanie rotora przez operatora po osiggnieciu zgdanej pozycji lub
z innego powodu). Obrét rotora zawsze ustanie po wecisnieciu przycisku "Stop", takie przy sterowaniu z
komputera. Jesli w trakcie trwania obrotu chcesz zmienié jego kierunek, zaleca sie najpierw zatrzymanie ruchu
poprzez uzycie klawisza "Stop", a dopiero potem wcisniecie przycisku ">" lub "<". Warto$¢ potozenia anteny
jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM sterownika w momencie wecisniecia przycisku "Stop".

Do recznego sterowania rotorem mozna réwniez wykorzysta¢ kontroler typu mysz, dotgczany do
dedykowanego gniazda mini-jack na tylnej $ciance sterownika. Tu sterowanie dziata w inny sposdb: wcisniecie
prawego klawisza dostarczonej myszy powoduje obrét anteny zgodnie z ruchem wskazéwek zegara az do
chwili zwolnienia nacisku, natomiast wcisniecie lewego klawisza myszy powoduje obrét w strone przeciwng az
do chwili zwolnienia nacisku. Wcisniecie klawisza sSrodkowego klawisza (lub pokretta) powoduje zatrzymanie
ruchu rotora analogicznie jak czerwony przycisk Stop na ptycie czotowe;j.

Uwaga — kontroler sterownika GNI-r4 typu mysz to nie jest mysz komputerowa i nie ma innych funkcji
poza opisanymi powyzej.



Kalibracja

Przycisk czerwony "Stop" stuzy rdwniez do kalibracji, czyli ustawienia pozycji poczatkowej (zerowanie)
w dowolnej fizycznej pozycji anteny. Aby to wykonaé nalezy trzymaé wcisniety przycisk "Stop" w czasie
wiaczania zasilania i odczekaé¢ do pojawienia sie komunikatu ,Calibrate rotor”. Jesli chcesz, aby wartosci
azymutu anteny oraz rzeczywistego jej pofozenia zostaty w pamieci nieulotnej EEPROM ustawiane na 0 stopni
(kierunek na podtnoc), to wybierz przycisk "<". Jesli chcesz, aby wartosci azymutu anteny oraz jej potozenia
zostaty w pamieci EEPROM ustawione na 180 stopni (kierunek na potudnie), to wybierz przycisk ">". Jesli
chcesz zrezygnowac z kalibracji, to wcisnij klawisz ,,Menu”.

Jesli w czasie eksploatacji stwierdzisz, ze wskazanie kontrolera GNI-r4 odbiega od rzeczywistego, to

ustaw antene za pomocg przyciskdw "<" oraz ">" na pétnoc lub potudnie, a nastepnie wykonaj kalibracje.
Praca automatyczna

Sterowanie z komputera jest mozliwe za pomocg dowolnego programu kompatybilnego z protokotem
komunikacyjnym AlfaSpid. Sterownik GNI-r4 ostat sprawdzony z programami: DXView (cze$s¢ DX Lab),
Logger32, N1IMM Rotor, PstRotator, HRD, Spid Driver (SQ7R0), a takze z programem testowym Alfa Radio (w
jezyku Phyton ALFAMD.py).

Podczas konfiguracji oprogramowania zewnetrznego nalezy wybrac protokét AlfaSpid w odpowiednim
miejscu tego programu. Nastepnie nalezy wskaza¢ wtasciwy port COM (po dotgczeniu kabla USB zgtosi sie on
automatycznie - mozna sprawdzi¢ jego numer w Menadzerze urzadzen systemu Windows), a nastepnie
ustawic¢: 1200 boddw, 8 bitéw, 1 bit stopu, bez parzystosci.

Zadanie obrotu ponizej 3 stopni jest ignorowane. Warto$¢ strefy martwej takze moze byé zmieniona w
menu na inng w zakresie 1-30 stopni.

Aktualna wartos$¢ potozenia anteny jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM w momencie
osiggniecia wartosci docelowej, ktora byta przestana przez program komputerowy. W trakcie obrotu mozna
uzy¢ przycisku "Stop". W takim przypadku obrét zostanie natychmiast zatrzymany, aaktualna wartosé¢
potozenia anteny zostanie wyswietlona i wpisana do pamieci nieulotnej EEPROM kontrolera.

Programowanie kontrolera GNI-r4
Wocisnij i przytrzymaj przycisk Menu. Pojawi sie napis ,,Entering setup..”, a nastepnie pierwsza opcja:

1. ,LOW ant. limit” (dolny limit obrotu anteny). Liczba w nawiasie to warto$¢ aktualna. Jesli chcesz jg
zmienic uzyj przyciskow ">" i "<". Warto$¢ moze by¢ ustawiona w zakresie -180 do 0 stopni. Po
ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

2. ,HIGH ant. limit” (gorny limit obrotu anteny). Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Jesli chcesz jg
zmienic¢ to uzyj przyciskow ">" i "<". Wartos¢ moze byé ustawiona w zakresie 360 do 540 stopni. Po
ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

3. ,Dead zone (deg)” (strefa martwa). Jest to warto$¢ minimalna obrotu, ktéra bedzie wykonana
w przypadku otrzymania komendy z programu zewnetrznego; ponizej tej wartosci komenda bedzie
ignorowana. Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Jesli chcesz jg zmienic uzyj przyciskéw ">" lub
"<". Wartos¢ ta moze by¢ ustawiona w zakresie 1 do 30 stopni. Po ustawieniu zgdanej wartosci
wcisnij ponownie przycisk Menu.

4. ,BL ON (minutes)”. Jest to wartos¢ czasu, po ktédrym automatycznie wytgcza sie podswietlenie
wyswietlacza. Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Jesli chcesz jg zmieni¢ uzyj przyciskow ">" lub
"<". Wartos¢ BL moze by¢ ustawiona w zakresie 1 do 30 minut. Po ustawieniu zgdanej wartosci
wcisnij ponownie przycisk Menu. Wcisnij przycisk "Stop", jesli podswietlenie wyfaczyto sie, a
chcesz je wtaczy¢ ponownie. Wszystkie zmiany w menu zostang uaktywnione po ponownym
uruchomieniu lub zerowaniu sterownika.



Ostrzezenia

1. Wytgczenie zasilania kontrolera GNI-r4 w czasie, gdy antena jest w ruchu powoduje utrate
informacji co do realnego potozenia anteny. Moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie systemu i moze
by¢ niebezpieczne dla kabla koncentrycznego. Rotory RAU/RAK nie majg mechanicznego wytgcznika
krancowego, lecz wytgcznie software’owy. Unikaj nastepujgcych czynnosci w trakcie trwania obrotu anteny:

e odtagczanie kabla USB od sterownika GNI-r4 lub komputera
o wytgczanie lub restart komputera

e zmiana konfiguracji portéw szeregowych

e uruchamianie lub zamykanie programu obstugi rotora

2. Zadbaj o odpowiednig dtugos¢ kabla koncentrycznego na owiniecie masztu, szczegdlnie gdy
stosujesz maksymalny zakres obrotu - 180 +540 stopni.

3. Kable do sterowania silnika powinny mie¢ srednice co najmniej 1,5 mm. Jesli ich dtugos¢ przekroczy
30 m zaleca sie stosowanie przewoddéw 2 mm. Przewody do czujnika impulsowego o $rednicy 0,5 mm s3
wystarczajace.

Zapytania: sp5gni@gmail.com
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