Sterownik rotora anteny obrotowej GNI-r6
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Instrukcja obstugi

Wstep

Sterownik GNI-r6 obstuguje jeden podwdjny rotor z silnikami pradu statego do obrotu w azymucie oraz
elewacji. Rotor musi mie¢ wyjscia impulsowe (impulsator lub kontaktron). Obrét anteny jest mozliwy z
rozdzielczoscig 1 stopnia. Rotacja dla azymutu jest w zakresie 0 do 360 stopni z okreSlonym zapasem w kazdg
strone (domysina warto$¢ zapasu to 180 stopni, czyli w takim przypadku obrét jest od -180 do +540 stopni -
dwa obroty). Obrét dla elewacji jest w zakresie -5 do 185 stopni. Dolne igdrne limity obrotu mogg by¢
zmienione poprzez Menu. Sterownik GNI-r6 nadaje sie np. do rotoréw typu RAS, SPX AZ/EL, BIG-RAS.

Aktualna wartos¢ potozenia anteny jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM sterownika
W momencie osiggniecia wartosci koncowej wyznaczonej przez komputerowy program sterujacy, albo
w momencie wcisniecia przycisku "Stop".

Wymiary zewnetrzne (szer. x wys. x gt.): 109 x 58 x 125 mm.
Instalacja

Sterownik GNI-r6 zasilany jest ze ztagcza USB komputera poprzez kabel i ztgcze USB-mini. Prad
pobierany z wyjscia USB to typowo 45 mA, maksymalnie 130 mA. Przy pracy recznej bez komputera mozna
wykorzystaé typowgq tadowarke lub Powerbank z gniazdem USB.
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Napiecie zasilania DC silnika rotora podawane jest na gniazdo typu 2.1/5.5 (plus na $rodku!) na tylnej
$ciance. Napiecie zasilania moze miesci¢ sie w zakresie od 12 V do 24 V. Mozna wykorzysta¢ dowolny zasilacz
pradu statego o wydajnosci prgdowej minimum 5 A, jak np. zasilacz 13,8 V uzywany do zasilania transceivera.
Rownie dobre jest zastosowanie zasilacza 19 V od laptopa, a przy takim napieciu obrét jest o 50% szybszy niz
dla 13,8 V. Pobdr pradu dla aktywnego jednego silnika rotora typu RAS wynosi typowo ok. 1 A, maks. 3 A.

Masa zasilania silnika jest galwanicznie oddzielona od masy kontrolera i komputera.

Do przytgczenia rotora stuzg 2 odpowiednio oznaczone ztgcza typu NC/4p na tylnej Sciance z
podtgczeniem do wyprowadzen jak nizej:
e Pin 1 (M1) - sterowanie silnika (ztgcze 1 w konektorze rotora RAS)
e Pin 2 (M2) — sterowanie silnika (ztgcze 2 w konektorze rotora RAS)
e Pin 3 (K2) — czujnik impulsowy (ztgcze 3 w konektorze rotora RAS)
e Pin 4 (K1) — czujnik impulsowy (ztgcze 4 w konektorze rotora RAS)

Po instalacji i sprawdzeniu potfaczen nalezy wykonac kalibracje w sposéb jak to opisano nizej w punkcie
,Kalibracja”.

Panel czotowy

Wyswietlacz:

e Gorna linijka wyswietlacza wskazuje aktualng warto$é azymutu anteny w zakresie 0-359 stopni.

e Dolna linijka wskazuje aktualng warto$¢ elewacji anteny w zakresie wybranym w Menu.

e Jesli przed wartoscig azymutu znajduje sie znak ">", to rzeczywista wartos¢ potozenia anteny jest wieksza
od kata 359 stopni.

e Jesli przed wartoscig azymutu znajduje sie znak "<", to rzeczywista warto$¢ potozenia anteny jest mniejsza
od 0 stopni.

o Pierwsze od lewej pole na obu linijkach wyswietlacza sg zarezerwowane dla znacznika, ktéry wskazuje, ze
przyciski na panelu czotowym mogg sterowa¢ odpowiednio azymutem lub elewacjg anteny.

Przyciski:

e '>"-start obrotu zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

e <" -start obrotu w strone przeciwng do ruchu wskazéwek zegara
Uwaga — aby rozpoczgé obrot wcisnij jeden z przyciskdw startu i przytrzymaj wcisniety ok. 1 sekundy az do
zadziatania przekaznika i rozpoczecia pracy silnika (pulsowanie diody zielonej).

e "Stop" (czerwony) - natychmiastowe zatrzymanie rotora

e "Menu" (prawy) — przytrzymanie przez 2-3 sekundy — przesuniecie znacznika géra/dét i odpowiednia
zamiana wptywu przyciskdw na panelu czotowym na azymut lub elewacje.

e "Menu" (prawy) — przytrzymanie przez wiecej niz 4 sekundy - wejscie w Menu ustawien.

Dioda LED1 (zielona) pulsuje przy kazdym obrocie rotora o 1 stopieri. Swieci sie ona w sposdb ciagty po
kazdym uzyciu przycisku "Stop", a takze: po udanej kalibracji ustawienia anteny, po wygaszeniu podswietlania
wyswietlacza, oraz po osiggnieciu dolnego lub gdérnego limitu obrotu. Podswietlenie wyswietlacza
automatycznie wytacza sie po (domysinie) 20 minutach braku aktywnosci. Wartos$¢ tego czasu moze byc¢
zmieniona w menu na dowolng w zakresie 1-30 minut.

Dioda LED2 (czerwona) wskazuje, ze dotgczone jest zasilanie silnikow DC 12-24 V.
Praca reczna

Do recznego sterowania rotorem mozna wykorzysta¢ 3 przyciski na panelu czotowym. Jesli znacznik
znajduje sie w goérnej linijce wyswietlacza to mozna obraca¢ anteng w azymucie: ">" (start obrotu zgodnie
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z ruchem wskazowek zegara, warto$¢ azymutu zwieksza sie), "<" (start obrotu w strone przeciwng). Uwaga:
wskazania azymutu sg zawsze ,,modulo 360", czyli po przekroczeniu od dotu wartosci 359 stopni wskazania
pokazywane sg od wartosci O stopni (w gore), a po przekroczeniu od gory wartosci 0 stopni wskazania
pokazywane sg od wartosci 359 stopni (w dot).

Jesli znacznik znajduje sie w dolnej linijce wys$wietlacza mozna obraca¢ anteng w elewacji: ">" (start
obrotu zgodnie z ruchem wskazowek zegara, czyli wartos¢ elewacji zwieksza sie), "<" (start obrotu w strone
przeciwng). Uwaga: jesli zakres obrotu jest ograniczony od géry do 90 stopni, ">" oznacza obrét anteny do
gbry, a "<" do dotu.

Wocisniecie przycisku "Stop" (czerwony) powoduje natychmiastowe zatrzymanie rotora - po osiggnieciu
wymaganej przez operatora pozycji lub z innego powodu. Obrdt rotora zawsze ustanie po wecisnieciu przycisku
"Stop", takze przy sterowaniu z komputera. Jesli w trakcie trwania obrotu chcesz zmieni¢ jego kierunek, zaleca
sie najpierw zatrzymanie ruchu poprzez uzycie klawisza "Stop", a dopiero potem wcisniecie przycisku ">" lub
"<". Wartos¢ potozenia anteny jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM sterownika w momencie
wecisniecia przycisku "Stop".

Kalibracja

Przycisk czerwony "Stop" stuzy réwniez do kalibracji, czyli ustawienia pozycji poczatkowych
(zerowanie) w odpowiednich fizycznych pozycjach anteny, zaréwno w azymucie jak i w elewacji. Przed
zapisaniem wynikéw kalibracji do pamieci nieulotnej EEPROM nalezy ustawi¢ antene w odpowiednim
potozeniu.

W przypadku azymutu nalezy najpierw ustawié¢ antene za pomocg przyciskow ">" lub "<" mozliwie
doktadnie na pétnoc lub potudnie. Uwaga: rotor typu RAS i podobne nie majg wytgcznikéw kraicowych dla
azymutu.

W przypadku elewacji rotor typu RAS i podobne s3 wyposazone w wyfaczniki kraiicowe. Potozenie
rotora musi by¢ skalibrowane zaréwno elektronicznie, jak i mechanicznie. Trzymajgc wecisniety przycisk "<"
nalezy najpierw obrdcié¢ rotor az do zadziatania wytacznika krancowego i zaprzestania obrotu. Uwaga: ponizej
pewnej wartosci (domyslnie -5 stopni) rotor przechodzi w tryb pracy przerywanej — nie zwalniaj przycisku az do
momentu zatrzymania obrotu przez wytgcznik kraicowy. Zapamietaj wartos¢ elewacji wskazywang przez dolng
linijke wyswietlacza. Nastepnie za pomocg przyciskow ">", "<" i STOP ustaw rotor w pozycji o 21 stopni
(rezerwa) wiekszej, co konczy kalibracje mechaniczng elewacji na 0 stopni. Zamocuj antene na bomie i ustaw jg
mozliwie doktadnie w poziomie.

Aby wykona¢ kalibracje elektroniczng nalezy trzymac wcisniety przycisk "Stop" w czasie wtaczania
zasilania (kabla USB) i odczeka¢ do pojawienia sie komunikatu ,Cal. Azimuth”.

Jesli chcesz, aby wartosci azymutu anteny oraz rzeczywistego jej pofozenia zostaty w pamieci
nieulotnej ustawiane na 0 stopni (kierunek na pdtnoc), to wybierz przycisk "<". Jesli chcesz, aby wartosci
azymutu anteny oraz jej potozenia zostaty w pamieci ustawione na 180 stopni (kierunek na potudnie), to
wybierz przycisk ">". Jesli chcesz zrezygnowac z kalibracji w azymucie, to wcisnij klawisz ,Menu”.

Pojawi sie komunikat , Cal. Elevation”. Po kalibracji mechanicznej na 0 stopni opisanej wyzej wybierz
przycisk "<". Sprawdz doswiadczalnie czy gdérny zakres obrotu w elewacji wynosi 180 stopni lub wiecej. Jesli
nie, nalezy ponowic kalibracje mechaniczng dla wartosci rezerwy mniejszej od 21 stopni.

Jesli w czasie eksploatacji stwierdzisz, ze wskazanie kontrolera GNI-r6 odbiega od rzeczywistego

potozenia anteny, to ustaw jg za pomocg przyciskéw "<" oraz ">" na pétnoc lub potudnie oraz poziomo, a
nastepnie wykonaj kalibracje elektroniczna.



Praca automatyczna

Sterowanie z komputera jest mozliwe za pomocg dowolnego programu kompatybilnego z protokotem
komunikacyjnym AlfaSpid. Sterownik GNI-r6 ostat sprawdzony z programami Orbitron i SatPc32.

Podczas konfiguracji oprogramowania zewnetrznego nalezy wybrac protokét AlfaSpid w odpowiednim
miejscu tego programu i wybraé:

e Serial Port — odpowiedni numer COM (po dotgczeniu kabla USB zgtosi sie on automatycznie - mozna

sprawdzi¢ jego numer w Menadzerze urzadzen systemu Windows)
e ustawié: 600 boddw, 8 bitéw, 1 bit stopu, bez parzystosci
e wybrac opcje Resolution 1.0 lub Rot2prog

Aktualna wartos¢ potozenia anteny jest wpisywana do pamieci nieulotnej EEPROM w momencie

osiggniecia wartosci docelowej, przestanej przez program komputerowy. W trakcie obrotu mozna uzy¢
przycisku "Stop". W takim przypadku obrét zostanie natychmiast zatrzymany, a aktualna warto$¢ potozenia
anteny zostanie wyswietlona i wpisana do pamieci EEPROM kontrolera.

Programowanie kontrolera GNI-r6
Wcisnij i przytrzymaj przycisk Menu. Pojawi sie napis ,Entering setup..”, a nastepnie pierwsza opcja:

1. ,LOW AZ. limit:” (dolny limit azymutu obrotu anteny). Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Aby
jg zmienic uzyj przyciskow ">" i "<". Warto$s¢ moze byé ustawiona w zakresie -180 do 0 stopni. Po
ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

2. LHIGH AZ. Limit:” (gdrny limit azymutu obrotu anteny). Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Aby
jg zmieni¢ uzyj przyciskéow ">" i "<". Warto$¢ moze by¢ ustawiona od 360 do 540 stopni. Po
ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

3. ,LOW EL. limit:” (dolny limit elewacji obrotu anteny). Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Aby j3
zmienié uzyj przyciskow ">" i "<". Warto$¢ moze by¢ ustawiona w zakresie -15 do 15 stopni. Po
ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

4. L HIGH EL. Limit:” (gérny limit elewacji obrotu anteny). Liczba w nawiasie to wartos$¢ aktualna. Aby
sz jg zmienié uzyj przyciskow ">" i "<". Warto$¢ moze by¢ ustawiona w zakresie 75 do 195 stopni.
Po ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie przycisk Menu.

5. ,BL ON (minutes):”. Jest to wartos¢ czasu, po ktérym wytgcza sie podswietlenie wyswietlacza.
Liczba w nawiasie to wartos¢ aktualna. Jesli chcesz jg zmieni¢ uzyj przyciskow ">" lub "<". Wartos¢
BL moze by¢ ustawiona od 1 do 30 minut. Po ustawieniu zgdanej wartosci wcisnij ponownie
przycisk Menu. Wcisnij przycisk "Stop", jesli podswietlenie wytaczyto sie, a chcesz je wigczyc
ponownie.

Uwagi

1. Po dotgczeniu kabla USB (zasilanie 5V) kontroler startuje i wykonuje reset. Jest gotowy do pracy po
ok. 10 sekundach. Wskazane jest, aby zasilanie silnikéw byto dotgczone wczesniej (dioda czerwona swieci).

2. Jesli uruchamiasz obrét to kontroler wigcza jeden z przekaznikow i powinienes$ ustyszeé ,klik”. Jesli
wszystko jest OK to rotor zaczyna swdj obrdt. Kontroler czeka na impulsy z rotora. Kazdy impuls powinien
pojawic sie co jeden stopien obrotu, i jest potwierdzany zaswieceniem diody zielonej. Jesli kontroler nie
odbierze impulsu, to przyjmuje ze wystgpit btad. W takim przypadku ze wzgledow bezpieczenstwa kontroler
GNI-r6 blokuje polecenia obrotu z przyciskdw oraz z komputera. Oznacza to, ze po aktywacji obrotu w ciggu
ok. 10 sekund nie ustyszysz ,klik”. Nalezy sprawdzi¢ sprzet i okablowanie. Najprostsza przyczyna to brak
zasilania silnika w chwili uruchomienia obrotu (LED czerwony nie swieci). Inne powody to zaciecie mechaniczne
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rotora lub brak potaczenia w torze jednego z o$Smiu przewoddéw od kontrolera do rotora. Po usunieciu
przyczyny niesprawnosci najlepiej wykonac reset - odtgczyé/dotaczy¢ zasianie przez kabel USB.

3. Whytaczenie zasilania kontrolera GNI-r6 w czasie, gdy antena jest w ruchu powoduje utrate
informacji co do realnego potozenia anteny. Moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie systemu i moze
by¢ niebezpieczne dla kabli antenowych. Rotory RAS, SPX AZ/EL, BIG-RAS dla azymutu nie majg mechanicznego
wytacznika kraricowego, lecz wytacznie programowy. Unikaj nastepujgcych czynnosci w trakcie trwania obrotu
anteny:

e odfaczanie kabla USB od sterownika GNI-r6 lub komputera
o wytgczanie lub restart komputera

e zmiana konfiguracji portéw szeregowych

e uruchamianie lub zamykanie programu obstugi rotora.

4. Zadbaj o odpowiednig dtugos¢ kabla koncentrycznego na owiniecie wokét masztu, szczegdlnie gdy
stosujesz maksymalny zakres obrotu w azymucie - 180 +540 stopni.

5. Kable do sterowania silnika powinny mie¢ srednice co najmniej 1,5 mm. Jesli ich dtugos¢ przekroczy
30 m zaleca sie stosowanie przewoddéw 2 mm. Przewody do czujnika impulsowego o $rednicy 0,5 mm s3
wystarczajace.

6. Wskazane jest, aby kazdy kabel dotgczony do sterownika miat zatozona tuleje ferrytows.

7. Wartosci limitéw wybrane podczas programowania sg nadrzedne w stosunku do parametréw z
komputerowych programéw sterujgcych i nie mogg ulec zmianie za posrednictwem protokotu AlfaSpid.
Program zewnetrzny moze mie¢ swoje limity obrotu, lecz préba obrotu poza limit kontrolera nie powiedzie sie.
Program wewnetrzny w kazdym przypadku wyznaczy najkrétszg droge do celu w dopuszczalnym zakresie
obrotu. Jesli gérny limit obrotu w zakresie elewacji jest wiekszy od 90 stopni, to antena moze pracowac¢ w
pozycji ,do géry nogami”. Upewnij sie, ze jest to dopuszczalne ze wzgledu na szczelnosé potaczen itp. Pamietaj,
ze w takim przypadku znalezienie kazdego punktu na niebosktonie jest mozliwe na dwa sposoby, i niektére
programy komputerowe ten fakt wykorzystujg podczas sterowania anteng (np. Az=0 i EI=120 to jest ta sama
pozycja co Az=180 i EI=60).

Zapytania, zamodwienia: sp5gni@gmail.com
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